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Zad 1
Ulozy¢ réwnanie ruchu ttoka wzgledem obudowy pod wpltywem dziatania sity F,

uwzgledniajac wptyw sily bezwtadnoSci zwiazanej z masa czgSci ruchomych.

A - Powierzchnia membrany
k - wsp. sztywnoSci sprezyny
R - wsp. tarcia lepkiego

m - masa uktadu ruchomego

Odpowiedz: Zad 1.

Sity bezwladnoSci dziatajace na masy m; oraz m; oznaczono Fg; Fgp, Silg
oddzialywania pomig¢dzy masami przez uktad hydrauliczny przez uzalezniono od wzgledne;j
predkoSci poruszania sie mas v,-v;. 1 oznaczono przez Fg;, Fgp, Sita od spr¢zyny dziatajaca na
masg m; jest funkcja potozenia x; i oznaczono ja przez F;. Stad mozna utozy¢ uktad réwnan.

Po podstawieniach mamy dwa rownania
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Po dodaniu dwoch zmiennych stanu x3(#), x4(f) mamy:
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Réwnania mozna zapisa¢ macierzowo:
x(t) = Ax(t) + BF
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Zad 2

Wyznaczy¢ réwnanie ruchu dla membranowego sitownika pneumatycznego,
uwzgledniajac, mase uktadu ruchomego i tarcie. Wymuszeniem jest ciSnienie p dziatajace na
membrang, wielkoScia wyjSciowq przesuniecie trzpienia y.

C1 - wsp. ttumienia hydraulicznego

C2 - wsp. sprezystosci sprezyny

ml - mas ttoka

m?2 - masa sprezyny z cylindrem (punkt A)




Odpowiedz: Zad 2.
Sit¢ bezwtadnosci dziatajace na Fg, Sita od spr¢zyny dziatajaca na mase jest funkcja

potozenia x, i oznaczono ja przez Fi., natomiast sita tarcia jest funkcja predkosci v. Stad
mozna utozy¢ uktad rownan.

F=pA

Fs=-ky
F+F,+F,+F =0

Po podstawieniach mamy réwnanie
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Po przeksztatceniach otrzymano
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Po dodaniu zmiennej stanu y,(#)=dy/dt oraz oznaczeniu y przez yi,
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Roéwnania stanu mozna zapisa¢ macierzowo:
y()=Ay(®)+ Bp



