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Temat: Układy sterowania napędów pneumatycznych jednostronnego i dwustronnego działania.

Cel  ćwiczenia: Zapoznanie się ze środowiskiem programowym FluidSim oraz z  podstawowymi elementami w technice pneumatycznej. Opanowanie umiejętności syntezy układów pneumatycznych z wykorzystaniem metod intuicyjnych. 

1. Układy sterowania bezpośredniego

Zrealizować  układ sterowania siłownikiem jednostronnego i dwustronnego  działania oraz chwytaka wykorzystując w charakterze elementu sterującego zawór rozdzielający 3/2 sterowany dźwignią. (a) oraz dwustronnego działania (b)
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Zasymulować działanie dla różnych nastaw dławików (c)   i  (d)  przedstawić na diagramie

2.. Układy sterowania pośredniego siłownika jednostronnego działania
Zrealizować układ sterowania siłownikiem jednostronnego działania wykorzystując w
charakterze elementów sterujących dwa zawory: zawór rozdzielający 3/2 sterowany
przyciskiem, zawór rozdzielający 3/2 sterowany ciśnieniem. (a)  (b)
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3. Układy sterowania pośredniego siłownika dwustronnego działania 
Zrealizować układ sterowania siłownikiem dwustronnego działania  wykorzystując w
charakterze elementów sterujących dwa zawory: zawór rozdzielający 3/2 sterowany
przyciskiem, dźwignią,  zawór rozdzielający 4/2 sterowany ciśnieniem. 
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Z rozdzielaczem monostabilnym  
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Z rozdzielaczem bistabilnym – z pamięcią


– Zapewnić możliwość nastawiania prędkością wysuwu siłownika dwustronnego  
działania wykorzystując zawór dławiąco-zwrotny. 


Uwaga wszystkie układy  należy zamodelować  symulacyjnie z wykorzystaniem FluidSim Zamieścić schematy i diagramy z programu  omówić działanie w części teoretycznej

Zamodelować wybrane układy w warunkach rzeczywistych zaobserwować działanie w stosunku do wirtualnego obrazu.
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