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1. Lkaczenie funkcji logicznych
Zadaniem jest zaprojektowanie funkcji h uktadu, z rysunku 1.
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Rysunek 1. Cyklogram dla trzech sitownikéw 4, B, C.

Zostaly wyznaczone funkcje logiczne dla dwoch uktadéw jak na rysunku 2.
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Rysunek 2. Rownania funkcji logicznych dla dwoch cyklogramow, sitownikow 4, B, C.

Zostanie to zrealizowane przez podstawienie jak na rysunku 3.
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Rysunek 3. Schemat potaczenia uktadow.

Roéwnania 1 powstaly po wprowadzeniu oznaczen z rysunku 3 do rownan z rysunku 2.
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Zamiang II oraz III mozna przeprowadzi¢ na 7 sposobow, tj: tyle ile jest funkcji logicznych
mozliwych do wyboru po prawej stronie rownan odpowiada to zalgczaniu pomigci p; w réoznych
przedziatach, wybor funkcji II. Ponizej na rysunku 4 pokazano cyklogramy uktadu odpowiadajacy
wybranemu potaczeniu funkcji logicznych, tj: wyboru funkcji I1.
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Rysunek 4. Cyklogramy uktadu dla wybranej funkc;i I1.

Po podstawieniach otrzymano rOwnania 2 pierwszy zestaw, oraz rOwnania optymalne w
drugim zestawie.

A =p, A =p,

A = Eplp_2 A = Eplp_2

B =ap, v cp, B* =ap, v cp,

B =cp_2vzp2 B :cp_2\/zp2

C* =bp, C* =bp,

C =bp, C =bp,

p’ b — b =b (1)
p =a p =a

p," =bep, p," =bep,

p, =bc p, =bc

Model uktadu sitownikow z funkcjami logicznymi opisanymi roéwnaniami 2 nie
optymalnymi przedstawiono na rysunku 5.
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Rysunek 4. Schemat uktadu ze sterownikiem pneumatycznym opisanym réwnaniami 2.
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