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1. taczenie funkcji logicznych

Zadaniem jest zaprojektowanie funkcji logicznych sterownika uktadu, z rysunku 1.
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Rysunek 2. Schemat potaczenia uktadow.

Dla uktadu z rysunku 2 b mozna wyznaczy¢ funkcje logiczne jak w rownaniach 1
A" =p,p, Oxp,p,
A" =pp,Upp,

X" :Zplp_2

X =p,

p' =ap,

o =ap, (1)
p, =x

p, =ap,

Po potaczeniu uktadéw w réwnaniach (1) x zastapiono przez 5;3, natomiast x przez b
funkcje B- mozna pominaé przy zatozeniu, ze czas zataczania pamigci p, jest krotszy niz czas pracy
sitownik przez N=3 woéwczas jest zbedna. Funkcja przy X' zaplp_z wykorzystana jest do startu
licznika Py".

Po modyfikacji réwnania przyjmuja postac (2).

A" =p p, 00 p)p,p,

A =pp, Dpl P

X" = Eplp_2

p' =ap,

P =ap, )
p, =b

p, =ap,

W programie FluidSim uktad sitownika z licznikiem X jest realizowany za pomoca uktadu z

1



Przyktad 11 Laczenie funkcji logicznych IV

rysunku 3.

Designation | Qusntity value 1]
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Rysunek 3. Uktad pneumatyczny sitownika z licznikiem.

Ostatecznie model ukladu sitownikéw z funkcjami logicznymi opisany réwnaniami 2
uktadem z licznikiem z rysunku 2 przedstawiono na rysunku 4.

Designation Quantity value

Position
mm

Position
mm

Rysunek 4. Schemat ukladu ze sterownikiem pneumatycznym opisanym réwnaniami 2 z
dodanym licznikiem ze schematu rysunek 3.

Jesli nie odrzucimy sygnatu sterujacego X trzeba zmodyfikowac uktad z licznikiem dodajac
warunek resetu pamigci p3, wowczas uklad z licznikiem bedzie czekal na zataczenie pamigci py.
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rysunek 5 przedstawia uktad ze zmodyfikowanym licznikiem.
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Rysunek 5. Schemat uktadu ze sterownikiem w ktérym uwzgledniono, przypadek w ktérym
pami¢C p3 przelaczy sig wolniej niz sitownik B wykona 3 cykle pracy.
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