Przyktad 3 Automat Sekwencyjny III
dr inz. Karol Szostek ©

Uktad z dwoma sitownikami w ktorym dwa sitowniki wysuwaja si¢ jednoczesnie.

1.  Projekt funkcji logicznych

Cyklogram uktadu podany jest na rysunku 1.
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Rysunek 1. Cyklogram dla dwoch sitownikow 4, B.

W przypadku tego uktadu dwa sitowniki wykonujg ruch rownocze$nie dlatego przy
rysowaniu sygnatow konieczne jest rozpatrzenie dwoch przypadkdéw w ktérych pierwszy a potem
drugi silownik osigga pozycje krancowa. Sterownik tego uktadu bedzie mial dwa cykle pracy,
przej$cie pomigdzy stanami zalezato bedzie od tego ktory silownik pierwszy osiggnie pozycje
krancowa.

Wykres sygnaléw przedstawia rysunek 2.
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Rysunek 2. Wykres sygnatow wejsciowych i wyjsciowych sterownika uktadu.

Tabele minimalizacji funkcji logicznych wyj$¢. W pierwszej tabeli w nawiasach wpisano
oznaczenia przedziatlu czasu z wykresu sygnaléw. Automat ma dwa cykle pracy przechodzi
pomiedzy stanami (0-1-2-3-4-5-0) albo (0-6-2-3-4-5-0), zaleznie od tego ktory sitownik pierwszy
osiggnie pozycje krancowa.

Stan Wejscie a, b stan Wejscie a, b
p 00 01 11 10 p 00 01 11 10
0 [1©O |46 [ | 6] 0 0 0 0
1 0(5) - AC) RG] 1 ¢ J| - 0 1
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Tablica 1, 2. Tabela minimalizacji sygnatow wyjsciowych 47, 4".

Stan Wejscie a, b Stan Wejscie a, b
p 00 01 11 10 p 00 01 11 10
0 |[1 é ) 4 ) 0 0 0 0 0
1 0 - 0 0 1 ) - 1 g
Tablica 3, 4. Tabela minimalizacji sygnatéw wyjsciowych B', B".
Stan Wejscie a, b Stan Wejscie a, b
p 00 01 11 10 p 00 01 11 10
0 0 O |(173] 0 0 I ¢ ¢ )| 0 ¢
1 0 - ¢ ) ¢ 1 L - Jl o 0
Tablica 5, 6. Tabela minimalizacji sygnaléw wyijsciowych p", p".
Funkcje logiczne z zaznaczonych obszaréw minimalizacji wypisano w rownaniach 1.
R I a=a,
A =p A" = pb _
B =p B = ‘T (1)
o ; 7 b=b,
p =d =a —
P b=bh,
Po podstawieniu uzyskujemy rownania w ktorych sygnaty odpowiadajg sygnatom z rysunku 3
A" =p A = pb,
B =p B =p )
P =ab p =a,

2. Schemat drabinkowy dla sterownik PLC.

Programu w schemacie LD drabinkowym dla rownan 2 przedstawia rysunek 6. Kazdej z
szesciu funkcji logicznych odpowiada jeden szczebelek drabinki.
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Rysunek 3. Schemat drabinkowy funkcji logicznych réwnania 2.
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Schemat potaczen uktadu
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Rysunek 4. Schemat uktadu sterowania dwoma sitownikami 4, B (uktad z zaworami
monostabilnymi).

3. Schemat uktadu w programie FluidSIM sterownik
pneumatyczny

Model uktadu sitownikow z funkcjami logicznymi opisanymi rownaniami 2 przedstawiono
na rysunku 5. W ukladzie polaczono szeregowo zawory krancowe dajace sygnaly b, a; oraz
sygnat p z zaworem by w wyniku tego na wyjsciu zaworu al uzyskano sygnaly a;,b; oraz na
wyjsciu zaworu by sygnat pb 1 nie byto konieczne stosowanie zaworow iloczynu.

s

Desigriation

Rysunek 5. Schemat uktadu ze sterownikiem pneumatycznym opisanym roOwnaniami 2.
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