[bookmark: _GoBack]                                  Ćwiczenie 2 
Temat: Realizacja sterowania w oparciu o cyklogram pracy – praca półautomatyczna i automatyczna – cykliczna

Cel  ćwiczenia: Celem ćwiczenia jest opanowanie umiejętności realizacji układów sterowania
pneumatycznego na podstawie uproszczonych wykresów czasowych
(cyklogramów pracy) dla jednego siłownika. 

1. Elementy wykorzystywane w ćwiczeniu:
siłownik dwustronnego działania
zawór rozdzielający 3/2 sterowany
mechanicznie
zawór rozdzielający 5/2 pneumatyczny
zawór 3/2 z dzwignią (łącznik drogowy)
Wszystkie kombinacje poniższe zrealizować symulacyjnie wykorzystując program FluidSim a następnie zrealizować na stanowisku na elementach rzeczywistych. 


2. Układy sterowania  półautomatycznego. 
 Sterowanie w zależności od drogi
Siłownik pobudzony przyciskiem S1 samoczynnie ma wykonać wysunięcie i bezzwłoczny powrót
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Cyklogram pracy
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 3.Sterowanie w zależności od czasu i drogi praca automatyczna.

Zacząć od przeprowadzenia syntezy wykorzystując cyklogram.

 Zrealizować powtarzalny (cykliczny) sposób pracy jednego siłownika 
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Zagadnienia do przygotowania na zajęcia:
Siłownik dwustronnego działania
Rozdzielacze 3/2, 4/2, 5/2  sterowane mechanicznie i pneumatycznie, monostabilne i bistabilne, układ uzależnienia czasowego. 

Użycie układu czasowego
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Praca automatyczna wysuw siłownika i powrót po czasie ustawionym na układzie czasowym
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