Stabilnos¢ uktadow automatyki

Zadanie 1.

Wyznaczy¢ zakres warto$ci wzmocnienia k, odpowiadajacy stabilnej pracy ponizszego uktadu, przy zatozeniu, ze
T>0
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Zadanie 2.

Wyznaczy¢ obszar wartosci wspétczynnikéw k i T, odpowiadajgcy stabilnej pracy uktadu opisanego ponizszym
réwnaniem:
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Zadanie 3.

Wyznaczy¢ obszary wartosci wspotczynnikéw k i T, odpowiadajace stabilnej pracy ponizszego uktadu.
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Zadanie 4.

Dla jakich wartosci wspotczynnika k uktad opisany rownaniem:

NRTOIRION

dy(t) _
i P +5 +y(¢) =10x(¢)

3

d’y(1)
dr’
bedzie stabilny?

Zadanie 5.

Zbadac¢ stabilnos¢ ponizszego uktadu za pomocag wybranego kryterium.
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